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2. Introduccion

La idea de investigar las tres leyes de la robotica surgié de un
Pregunta — Una pregunta importante que hemos discutido muchas veces en
el seminario: “¢ Cual es la diferencia entre humanos y robots?”

Con los avances de la tecnologia moderna y la aparicion de
cyborgs, definir la linea entre humanos y robots se vuelve cada vez mas
mas dificil. Con personas equipadas con 6rganos artificiales, ya no podemos
argumentar desde la perspectiva de la fisica o la biologia. El concepto de humano.
Los seres empiezan a desdibujarse con el de los robots. Mientras tanto, la inteligencia artificial
también adquiere caracteristicas humanas gradualmente con su capacidad de
aprendiendo.

Entonces, ¢,cudl es la diferencia entre los seres humanos y los robots?

Una de las respuestas serian las “tres leyes de la robotica” que

impedir que los robots actien de forma arbitraria o tan libre como los seres humanos.

1. Un robot no podra dafiar a un ser humano ni, por inaccion, permitir
que un ser humano sufra dafo.
2. Un robot debe obedecer las 6rdenes que le den los seres humanos,
excepto cuando dichas 6rdenes entren en conflicto con la Primera Ley.
3. Un robot debe proteger su propia existencia mientras tal
La proteccion no entra en conflicto con la Primera o la Segunda Ley.

— Yo, robot de Isaac Asimov

Este trabajo de investigacion trata sobre aquellas leyes que fueron creadas por
Isaac Asimov: posiblemente el mejor escritor de ciencia ficcion que jamas haya existido.
En el mundo ficticio de Asimov, todos los robots estan bajo una interpretacion estricta.
de estas reglas. La obediencia absoluta a las tres leyes, resulta la mas
distincion sobresaliente entre humanos y robots.
Sin embargo, las tres Leyes de la Robdtica se desarrollan a lo largo de todo el
Serie de robots. Durante el desarrollo, podemos sentir la clara vision de Asimov.

intencion de difuminar la frontera entre robots y humanos. Ademas, mas
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Mas importante aun, al estudiar el desarrollo de las tres leyes, también podemos
Conozca como evoluciona la relacion entre la robética y los seres humanos.

Para tener una imagen clara de la tendencia del desarrollo,
organizé la informacion en tres etapas.1

En la primera etapa: analicé los casos en los que los robots obedecen las
tres leyes absolutamente. En esta etapa, sujetos a las tres leyes, los robots son
subordinado a los seres humanos. Como los robots no pueden juzgar, el
La diferencia entre humanos y robots es notable.

En la segunda etapa: a los robots se les dio la capacidad de realizar
juicios como los seres humanos. Se flexibilizan las tres leyes que produjeron
robots con considerable autonomia. En esta etapa es imposible
diferenciar entre un robot y lo mejor de los humanos.

Por ultimo, presentaré la Ley Cero, su impacto en la convivencia.

de robots y humanos y problemas recientemente surgidos.

3. Primera Etapa: La obediencia absoluta a las tres Leyes

En el mundo ficticio de Asimov se construyen las tres leyes de la robdtica
mas profundamente en el cerebro positronico de un robot como un cédigo moral inmutable para
a ellos. La existencia de los robots se basa en la obediencia absoluta de estos
tres reglas. Cualquier sefal de infraccion de la ley destruiria el robot o lo pondria
a un estado de punto muerto. Para probar este punto, se puede encontrar un ejemplo en el
cuento “Suefios de robots”. Robot Elvex se habia sofiado ignorando las leyes y
liberando a los robots de la esclavitud humana y por lo tanto fue desmantelado por el Dr.
Susan Calvin por motivos de seguridad.

El objetivo de las Tres Leyes de Asimov es mostrar claramente que los robots y
maquinas en general, son meras construcciones hechas por el hombre y pueden ser completamente

controlado2 . Sin embargo, la aplicacion de las leyes es problematica, porque

1 Nota: Las tres etapas no estan en secuencia cronoldgica, ni las historias utilizadas para ilustrarlas.

2 Portelli, Alessandro. “Tres leyes de la robdtica, Las: leyes del texto, leyes de produccion, leyes de la
sociedad”. Estudios de ciencia ficcion 7(2):150-156. Julio de 1980.
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Las tres leyes son macroscoépicas, no se pueden aplicar a todos los casos especificos.
situacion sin juicio independiente.

En la primera parte del articulo analizo las caracteristicas y
problemas que tienen los robots en esta etapa, lo que también puede verse como el

diferencias significativas entre robots y humanos.

3.1. Interpretacion de las reglas.

En primer lugar, la interpretacion del lenguaje de los comandos puede ser
problematico para los robots, porque es posible que no puedan entender
expresiones figurativas. En la historia mencionada anteriormente,3 el Dr. Calvin pone la
robot Elvex en modo de suspension diciendo "Elvex, no te moveras ni hablaras
ni nos oiras hasta que diga tu nombre otra vez”. Obedeciendo la segunda ley, el robot
Parecia haberse convertido en una sola pieza de metal. Al interpretar este comando, un
El ser humano probablemente todavia atenderia alguna funcién corporal pasiva. Sin embargo,
Los robots se limitan a una interpretacién puramente literal y haran absolutamente
nada sobre el asunto relacionado hasta que ocurra el siguiente comando. A diferencia de
Como seres humanos, es mucho menos probable que los robots reconozcan cuando hay una
cambio de circunstancias que hace imposible el siguiente comando
que se produzca. De esta manera se mantendrian al margen incluso en una situacién muy urgente.

En realidad, es ingenuo pensar que hay un significado literal para cada
dominio. Por lo tanto, los robots deben ejercer su juicio para interpretar la
situacion y luego decidir como reaccionar.

La Primera Ley fundamental de la Robdtica establece: “un robot no puede
herir a un ser humano o, por inaccion, permitirle sufrir dafio”. En
aqui, dafio significa CUALQUIER tipo de lesién. No sdlo fisico, sino también

psicolégico.

3 Asimov, Isaac. "Sueios de robots". Suefios de robots. Nueva York: Ace Books, 1987. P.39
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De nuevo en “El pequefio robot perdido”, Asimov describio la situacion: Porque
De la estricta primera ley, los robots eran demasiado protectores y por lo tanto estaban
el trabajo en campo gamma imposible.4

En comparacion con las lesiones fisicas, el dafio psicolégico crea mas
complicidad, ya que las mentes humanas son dificiles de comprender para los robots. En el
historia “Mentiroso”, un robot lector de mentes dijo: “no tienes idea de lo complicado
ellos (la mente humana) lo son. No puedo empezar a entender todo porque mi
mi propia mente tiene muy poco en comun con ellos”. 5 En una parte posterior de la historia,
Cuando el robot se enfrenté a las preguntas de los humanos, eligid
mentirles para evitar herir sus sentimientos directamente. Sin embargo, en el
Al final, al descubrir la verdad, la gente resulté aun mas herida. Este es el resultado
de la falsa interpretacion del robot de las emociones humanas. Los seres humanos podrian
Entender que una mentira rota puede causar mas dafo que la verdad desagradable.
Debido a la cetrina comprensién de la mente humana, el robot no logré

sentir las consecuencias de la mentira.

3.2. Contradicciones y robot-bloque

Otro problema de las tres leyes ocurre cuando hay una
contradicciéon. Cuando el robot recibe una orden que entra en conflicto con una orden incorporada
Por regla general, sufrira un bloqueo roboético que le impedira funcionar.
Este problema aparecié en la primera historia donde Asimov
Presento oficialmente las tres leyes. En la historia, el robot entré en un
congelacion mental (bloqueo-robot) porque no podia decidir si llevar a cabo
la tarea de recuperar el equilibrio que podria ponerlo en peligro. Generalmente, el
El robot sdlo tiene derecho a proteger su propia existencia cuando no esta en
contrario a la primera y segunda ley. Sin embargo, en este caso, el comando
era muy débil y el robot estaba programado para tener una personalidad muy fuerte.

tendencia a la proteccion, por lo que el potencial de la tercera ley es inusualmente alto. Por lo tanto,

4 Asimov, Isaac. "Pequefo robot perdido". YO ROBOT. Nueva York: Bantam Books, 2004. P.117

5 Asimov, Isaac. "Guarida." YO ROBOT. Nueva York: Bantam Books, 2004. P.95
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Los conflictos entre la segunda ley débil y la tercera ley fuerte fueron
establecido y dio como resultado que el robot siguiera "[...] un circulo alrededor, permaneciendo
sobre el lugar geométrico de todos los puntos de equilibrio potencial.”6
Ademas, un robot-bloque también es posible dentro de una unica ley. otra vez en
En la historia “Lair”, el Dr. Calvin “matd” indirectamente al robot lector de mentes Herbie.
enfrentandolo a un dilema insoluble. Después de que ella repitié: “No puedes
diselo, porque eso doleria y no debes doler, pero si no lo dices
les dueles, asi que debes decirles...” 7 el robot “...muri6 en

nada, y me desplomé en un monton de personas inmoviles”.

3.3. Dificultades para evaluar y tomar decisiones.

En la primera ley: un robot no debe dafiar a NINGUN ser humano ni permitir que NINGUNO
el ser humano resulte perjudicado. Si la primera ley es absoluta, no deberia haber
valoracion de cualquier ser humano individual. Por lo tanto, todos son completamente iguales.
en la evaluacion del robot. Aqui se pueden plantear problemas facilmente. Por ejemplo, un
Ladron ataca a un hombre inocente. Al pensar que la primera ley no requiere una
robot para juzgar entre una persona "buena" o "mala", es probable que el robot
ayudaria a ambas partes. En una situacion urgente, puede que incluso soélo ayude a quien
con mas posibilidades de sobrevivir, a pesar de que podria ser un
delincuente.

Surgen dificultades mas serias en relacion con la valoracién de multiples
humanos. Hipotéticamente, bajo esta condicidn, cualquier accion que realice el robot
seguramente resultaria en dafo al ser humano. Luego el robot debe seleccionar
qué accion resulta en el menor dafo. Sin embargo, los robots no pueden juzgar como
los seres humanos lo hacen, porque “no es practico para los robots hacer
Juicios de puntos finos como el talento, la inteligencia, la utilidad general.

a la sociedad porque eso retrasaria la decision hasta el punto en que el robot

6 Asimov, Isaac. "Corre alrededor." YO ROBOT. Nueva York: Bantam Books, 2004. P.38

7 Asimov, Isaac. "Guarida." YO ROBOT. Nueva York: Bantam Books, 2004. P.110
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esta efectivamente inmovilizado. Asi que se guian por niumeros”. 8 En consecuencia, cuando un

El robot tiene que elegir entre salvar a un cientifico valioso o cinco criminales,

Sin duda elegiré lo ultimo.

4. Segunda Etapa: La capacidad de juicio y su impacto en las leyes

En esta etapa escribiré sobre los casos en los que la sentencia
se insertd capacidad en los robots y el impacto que la capacidad tiene en
las tres leyes.
En una historia posterior, "Tu eres consciente de él", después de que los robots hayan sido
en uso en estaciones espaciales y colonias planetarias durante décadas, EE. UU.
El intento del robot de poner robots en la tierra. Considerando los problemas en
En la primera etapa, decidieron insertar la capacidad de juicio humano en los robots.
cerebro positronico. Al poder juzgar como humanos, los robots ya no son
bajo la estricta redaccién de las dos primeras leyes. Adquirieron autonomia en un

Cierto grado.

4.1. El impacto en la Primera Ley

En la historia, dada la capacidad de juzgar, los robots “...pueden pesar cada
ser humano en cuanto a sexo, edad, posicion social y profesional,
inteligencia, madurez, responsabilidad social, etcétera”.

Bajo esta condicién anterior, la Primera Ley se vera afectada cuando
cada una de todas las posibles acciones protectoras que un robot elija causara dafo al
individuos. Entonces el robot debe actuar segun su criterio. Diferente
desde la primera etapa, no sdlo la cantidad sino también la calidad del ser humano
Los seres serian considerados aqui. En una situacion urgente, los robots
elegir garantizar la seguridad del ser humano mas apto mentalmente,

caracter y conocimiento.

8 Asimov, Isaac. "Tu eres consciente de él". El robot completo. Londres: Granada,
1982. pag.498
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Por tanto, los individuos ya no son iguales para los robots. aprendieron
coémo construir una jerarquia entre las personas y comenzaron a elegir

cual deberia ser sacrificado por el bien de los mas capaces.

4.2. El impacto en la Segunda Ley

En la primera etapa, la Segunda Ley exige que los robots obedezcan todas
ordenes humanas. Sin embargo, los robots enfrentan el problema de que en la Tierra llegarian
entre una amplia variedad de personas, no todas ellas confiables o responsables.

En consecuencia, la Segunda Ley ha sido modificada mas profundamente.

Cada accion potencial debe implicar el propio juicio del robot. obedecen mas
racionalmente, en comparacion con la obediencia absoluta de la primera etapa.

Primero, la definicién de seres humanos en la segunda ley ha sido
estrechado. Los robots ya no obedecen a TODOS los humanos, sino sélo a uno
que sea apto por mente, caracter y conocimiento para dar érdenes.

En segundo lugar, con los robots empezando a aprender a aplicar la segunda ley.
adecuadamente, las contradicciones y conflictos entre 6rdenes ya no son
problematico. Pueden decidir a qué ser humano obedecer y a cual no.
obedecer en base a la madurez, inteligencia, nivel educativo de los mismos.

Al dar a los robots la capacidad de juzgar, Asimov desdibujo la
frontera entre seres humanos y robots.

Incluso en una de las primeras historias, "Evidencia", Asimov cre6 una misteriosa
personaje — Stephen Byerley. A lo largo de la historia, Asimov intenté dar a entender
que Byerley era en realidad un humanoide.

Una vez en clase, argumentando desde una perspectiva inteligente, traté de demostrar
la identidad humana de Byerley: Segun la estricta redaccion de la primera ley,

Los robots no dafiaran a ningun ser humano, no sélo fisicamente sino también.
psicolégicamente. Los sentimientos afectivos de decepcion pueden contarse como
dano psicoldgico. Al insistir en ser humano, Byerley si decepcioné.

su rival politico Quinn y luego viold la primera ley de la robdtica.

Por tanto, deberiamos poder decir que no es un robot.

10
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Sin embargo, bajo la condicién de la segunda etapa, mi argumento “inteligente
es insostenible. Debido a que los robots avanzados son capaces de juzgar cual es el
mejor accién a tomar por el bien de los seres humanos. En Stephen Byerley
En este caso, intentaria ganar las elecciones para ayudar y proteger a mas
gente. Incluso si primero debe vencer a Quinn en las elecciones y decepcionarlo.
un poco.

A pesar de todas las pistas que Asimov dio en la historia, los lectores no pueden decir con certeza
Seguro que ya sea un ser humano o un robot humanoide. Eso es
porque, cuando un robot esta equipado con la capacidad de juicio, “el
Las tres reglas de la robética son (también) los principios rectores esenciales de una buena
muchos de los sistemas éticos del mundo... Simplemente no se puede diferenciar entre

un robot y lo mejor de los humanos”. 9

5. Tercera etapa: Las tres leyes ampliadas de la robdtica

En los afios 50, Asimov ya daba sefales de extender la primera ley.
desde proteger a los seres humanos individualmente hasta proteger a toda la humanidad.

En el cuento “El conflicto evitable”, las poderosas computadoras positronicas
comenzaron a ir en contra de sus funciones. A medida que los robots positronicos se volvieron
mas desarrollados, han progresado mas alla de la posibilidad de analisis detallados.
control humano. Después de la investigacion, la gente finalmente se da cuenta de que el
Las disfunciones son actos deliberados de las Maquinas. porque la computadora
“tener en el corazon el bien de la humanidad a través de la fuerza abrumadora del
Primera Ley de la Robética”10, ellos mismos desgeneralizaron la Primera Ley

lo que les permitié dejar que una pequefia cantidad de dafio llegara a ciertos

individuos para proteger una gran cantidad de dafio que viene a la humanidad como

entero.

9 Asimov, Isaac. "Evidencia." YO ROBOT. Nueva York: Bantam Books, 2004. P.182

10 Asimov, Isaac. "El conflicto evitable". YO ROBOT. Nueva York: Bantam Books, 2004. P.201

11
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5.1. La creacion de la Ley Cero

Esta Primera Ley desgeneralizada es muy similar a la Ley Cero, que
Asimov formulé en 1985 en Robot and Empire:

Antes de la creacion de la ley Cero, un robot debe proteger a una persona
incluso si la supervivencia de la humanidad en su conjunto estuviera en riesgo. Incluso en
En la segunda etapa, la capacidad de juicio de los robots estaba limitada entre
individuos humanos.

En la historia anterior, los dos robots — Daneel y Giskard lentamente
reunir las pruebas de un plan genocida masivo elaborado por Amadiro, utilizando
intensificador nuclear, un robotista espacial quiere hacer la Tierra inhabitable mediante
seres humanos y por lo tanto heredan la Galaxia Lactea. Los robots intentan detenerse.
el plan, pero se ven obstaculizados por la Primera Ley de la robética que impide
evitar que dafen directamente a Amadiro.

Finalmente, bajo esta situacion urgente, el robot Daneel concluyé el Zeroth
Ley:

“La humanidad en su conjunto es mas importante que un solo ser humano.

Hay una ley que es mayor que la Primera Ley: Un robot no puede dafar

humanidad, o por inaccion, permitir que la humanidad sufra dafo”.

- Robot e Imperio de Isaac Asimov

5.2. La consecuencia de crear la Ley Cero

La Ley Cero crea una mayor complicidad en la toma de decisiones,
porque la palabra humanidad es mero concepto abstracto. Es dificil
definen a la humanidad y, por tanto, es dificil decidir qué es bueno para ella. Como
mencionado en la segunda etapa, ya es bastante dificil decidir qué individuo
pueda sufrir, mayor dafio. Es aun mas dificil elegir entre un
individuo y la humanidad, cuando ni siquiera se esta seguro de qué aspecto de
humanidad con la que puede estar tratando. Estimar probabilidades en relacién con

grupos de humanos es mucho mas dificil que con humanos individuales.

12



Machine Translated by Google

Desarrollos de las “Tres Leyes de la Robdética”

Una discusion basada en la serie de robots de Asimov

Ademas de los problemas anteriores, la creacion de la Ley Cero también tiene
graves consecuencias para la relacion entre robots y
humanos.
Teniendo la responsabilidad de proteger a toda la humanidad, los robots
Eran mas propensos a adoptar una actitud paternalista hacia los humanos. Con el
robots considerandose a si mismos como seres mas inteligentes y capaces, los
La capacidad de la humanidad para controlar su propio destino se ve socavada.
En "el conflicto evitable", la base del dominio de los robots ha
Ya se ha establecido: "La Maquina esta dirigiendo nuestro futuro para nosotros... La Humanidad
ha perdido su propia voz en su futuro”. 11 Esta idea fue desarrollada profundamente en
La ultima novela de robots de Asimov: Robot and Empire. Diferente a todos los demas anteriores.
En las historias escritas, los protagonistas no son seres humanos, sino dos robots. Ellos
Concluyé que: “No basta con elegir, entonces, amigo Daneel. Debemos
ser capaz de moldear, moldear una especie deseable y luego protegerla.12 Ejemplos
del gobierno de los robots sobre los humanos se puede encontrar en la ultima parte de la novela,
Con el permiso de la Ley Cero, manipularon a los humanos para que actuaran en
una forma que creen que resolveria los problemas. Mientras tanto, también hicieron un
decision importante para la humanidad: abandonar la tierra, permitiendo que la
creacion de una tierra radiactiva.
La Ley Cero es el simbolo de que los robots son superiores a
humanidad. Al ser el ultimo paso del desarrollo de las Leyes, la
La transicion de la esclavitud de los robots al dominio de los robots ha terminado. En cuanto a la pregunta:
"s Cuadl es la diferencia entre seres humanos y robots?" Espero que
El articulo responde algunas.
Sin embargo, si la verdad sigue siendo vaga, citaré lo que el Dr. Calvin

dijo una vez: “No has trabajado con ellos, asi que no los conoces. Ellos son

una raza mejor y mas limpia que la nuestra...”13

11 Asimov, Isaac. "El conflicto evitable". YO ROBOT. Nueva York: Bantam Books, 2004. P.224
12 Asimov, Isaac. Robot e Imperio. Londres: HarperCollins, 1996.

13 Asimov, Isaac. YO ROBOT. Nueva York: Bantam Books, 2004. PXI

13



Machine Translated by Google

Desarrollos de las “Tres Leyes de la Robdética”

6. Bibliografia

1. Asimov, Isaac.
2. Asimov, Isaac.

3. Asimov, Isaac.

2004.

4. Asimov, Isaac.

5. Asimov, Isaac.

1987.

6. Asimov, Isaac.

7. Asimov, Isaac.

Libros, 2004.

8. Asimov, Isaac.

Una discusion basada en la serie de robots de Asimov

"Evidencia." YO ROBOT. Nueva York: Bantam Books, 2004.
"Guarida." YO ROBOT. Nueva York: Bantam Books, 2004.

"Pequenio robot perdido”. YO ROBOT. Nueva York: Libros Bantam,

"Corre alrededor." YO ROBOT. Nueva York: Bantam Books, 2004.

"Suenos de robots". Suenos de robots. Nueva York: Ace Books,

Robot e Imperio. Londres: HarperCollins, 1996.

"El conflicto evitable". YO ROBOT. Nueva York: gallo

"Tu eres consciente de él". El robot completo.

Londres: Granada, 1982.

9. Portelli, Alessandro. “Tres leyes de la robdtica, Las: leyes del texto, leyes

de produccion, leyes de la sociedad”. Estudios de ciencia ficcion 7(2):150-156.

Julio de 1980.

14



